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Application Galaxie

UPR3346 (201019365K) - Institut P' : Recherche et Ingénierie en Matériaux, Mécanique
et Energétique

Oul

Poste ouvert également aux personnes'Bénéficiairesdel'Obligation d'Emploi' mentionnéesal'article 27 delaloi n° 84-
16 du 11 janvier 1984 modifiée portant dispositions statutairesrelatives a la fonction publique deI'Etat (situations de

handicap).

Le poste sur lequel vous candidatez est susceptible d'étre situé dansune " zone arégimerestrictif' au sensdel'article
R.413-5-1 du code pénal. Si tel est le cas, votre nomination et/ou votr e affectation ne pourront intervenir qu'apreés
autorisation d'accés délivr ée par le chef d'établissement, conformément aux dispositionsde I'article 20-4 du décret n°84-

431 du 6 juin 1984.

Leprofil détaillé setrouve en pages suivantes




Informations Complémentaires

Enseignement :

Département d'enseignement : Hygiéne Sécurité et Environnement
Lieu(x) d'exercice : IUT — site de Niort

Equipe pédagogique : 13

Nom directeur département : Nathalie KHAN

Tel directeur dépt. : (+33) 06 33 47 27 65

Email directeur dépt. : nathalie.khan@univ-poitiers.fr

URL dépt. : https://iutp.univ-poitiers.fr/hse/

Description du profil enseignement :

Le candidat rejoindra une équipe pluridisciplinaire de 13 enseignants et enseignhants chercheurs. Les
compétences métier étant transverses, un travail collaboratif sera attendu pour la création,
'encadrement et I'évaluation des enseignements et projets définis par le programme national du BUT
Hygiéne, Sécurité et Environnement.

Le volume denseignement est de 192h réparties sur les 3 années de BUT et inclue des
enseignements de type CM, TD et TP en :

Approche physique des problématiques HSE et applications technologiques

Physique appliquée a la prévention des risques professionnels

Environnement de travail et facteurs d’ambiance

etc...

Mais aussi I'implication dans la réalisation, puis progressivement le pilotage, de SAE (Situation
d’Apprentissage et d’Evaluation) telles que :

Evaluer les risques professionnels d’une situation de travail simple

Prévenir les risques dans le cadre d’une situation de travail simple
Ce poste prévoit le suivi d’étudiants dans le cadre de leur Projet Personnel et Professionnel (PPP), de
leur stage ou de leur contrat d’apprentissage, la participation aux jurys de stages ainsi qu’au jury de
validation des compétences. La prise en charge d’'une responsabilité administrative au sein du
département (responsable stage, responsable alternance, directeur des études, ...) sera nécessaire a

moyen terme

Mots-clés (5 max) : Physique appliquée, risques professionnels

Recherche :
Lieu(x) d'exercice : Poitiers — Institut Pprime — équipe Cobra
Nom directeur labo : Karl JOULAIN
Tel directeur labo : 05 49 49 74 19

Email directeur labo : karl.joulain@univ-poitiers.fr

URL labo : https://pprime.fr/cobra/
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Descriptif labo : L’institut Pprime est un laboratoire d’environ 600 personnes qui conduit des
travaux de recherche dans des problématiques scientifiques relatives aux domaines du transport, de
'énergie et de I'environnement. Il est structuré en trois départements dont les thémes sont centrés
respectivement sur la physique et la mécanique des matériaux, sur les fluides, la thermique et la
combustion et sur le génie mécanique et les systéemes complexes. Le département "Génie Mécanique
et Systemes Complexes" est bati sur I'objectif de proposer une approche intégrée, de type systéme,
pour appréhender le comportement mécanique des structures et des systemes complexes. Il est
articulé autour de quatre axes de recherches en génie mécanique (CoBRA, PEM, RoBioSS et
TriboLub) ou la culture du couplage entre I'expérimentation et la modélisation est prédominante. Cette
approche stimule la transversalité entre les axes et favorise la cohérence des activités de recherches.

Description du profil recherche :

Le candidat recruté développera ses activités de recherche a l'Institut Pprime de I'Université de
Poitiers au sein du département de Génie Mécanique et Systémes Complexes dans I'équipe CoBRA
(Cobotique, Bio-ingénierie, Robotique pour I'Assistance). Il s'insérera en particulier dans la thématique
portant sur la conception optimale de systemes poly-articulés complexes ainsi que la mise en ceuvre
de robots collaboratifs et leurs interfaces haptiques destinés a assister les opérateurs pour la
réalisation de taches complexes.

Dans ce contexte, des robots esclaves industriels collaboratifs seront exploités pour développer de
nouvelles plateformes robotiques maitre-esclave non-homothétiques (nombre de degrés de libertés
et/ou architectures différentes). A ces robots industriels, le futur Maitre de Conférences devra
proposer des dispositifs maitres polyarticulés assurant une ergonomie optimale et développer
l'environnement de contr6le/commande avec retour haptique. Le candidat viendra également
renforcer une activité émergente et innovante en robotique a cables pour robots continus en
particulier.

Sur le plan applicatif, ces recherches viendront consolider les travaux de I'équipe en lien avec les
applications médicales menées en collaboration avec le CHU de Poitiers et le CHU de Bordeaux.

Le candidat sera amené a collaborer avec des spécialistes de la robotique et de la mécanique et
mettra a profit ses connaissances en contréle/commande, en instrumentation embarquée. Des
connaissances en électronique, informatique intégrées et intelligence artificielle seront appréciées.
Ces connaissances seront exploitées notamment dans le domaine de la robotique médicale et la
robotique de service. En outre, ses travaux seront développés dans le cadre :

o Du laboratoire international associé, International Research Project RACeS, labellisé et
soutenu par le CNRS dans lequel I'Institut Pprime avec ses partenaires développent les
themes en lien avec la robotique médicale et la cobotique ;

e De projets de recherche en cours et a venir consistant a développer des robots continus a
cables par une approche biomimétique ;

o De projets de recherche de I'équipe en cobotique, en systémes téléopérés, en interfaces
haptiques, notamment pour les applications dans le domaine médical afin d’améliorer la prise
d’'informations et la communication par réseaux intelligents hétérogénes pour des dispositifs
mécaniques hautement sécurisés intégrant compliance passive, semi-passive et active ;

o De projets de recherche concernant 'apprentissage et I'évaluation des gestes chirurgicaux.



